VideoCAD wersja 5.0 (cz. 7)

Monitoring obiektow

specjalnych
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ednym z ciekawszych zastosowan telewizji

przemystowej jest zewnetrzna ochrona ob-

wodowa obiektéw specjalnych. Przy aurze

tajemniczosci i powagi towarzyszacej takim
obiektom najzabawniejsze jest to, ze czesto spe-
cyfikacje istotnych warunkéw zamoéwienia przy
realizacji systemow technicznej ochrony takich
obiektéw sa najlepszym przyktadem, jak nie na-
lezy takich specyfikacji przygotowywaé¢. Dotyczy
to szczegolnie monitoringu wizyjnego realizowa-
nego za pomocg systemu CCTV.
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Najczesciej specyfikacja precyzyjnie okresla parametry
kamer, rejestratoréw, obiektywéw itp. Do$¢ precyzyjnie
okresla sig rozmieszczenie kamer lub odlegtosci pomig-
dzy nimi. Inwestor jako dokument odniesienia stosuje
norme PN-EN 50132-7: Systemy alarmowe — systemy
dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach — czesc
7: wytyczne stosowania. Sprowadza sie to zazwyczaj
do ogodlnego stwierdzenia w rodzaju ,system powinien
spetnia¢ wymagania normy...”. Oczywiscie o zakresie
stosowania normy lub o procedurach sprawdzajgcych ani
stowa. Jest to podstawowy btad popetniany przez wielu
inwestoréw, zwtaszcza realizujacych inwestycje w trybie
zamoéwienia publicznego. Dla zamowienia realizowanego
jednoczesnie jako projekt i wykonanie prawo zamoéwien
publicznych naktada na inwestora obowigzek przygoto-
wania programu funkcjonalno-uzytkowego, a zawarto$¢
takiego dokumentu do$¢ precyzyjnie opisuje rozporza-
dzenie ministra infrastruktury z dn. 02.09.2004 w sprawie
szczego6towego zakresu i formy, m.in. programu funkcjo-
nalno-uzytkowego. Nic tylko czyta¢, zrozumieé i stoso-
wag. Silenie sie przez osoby pierwszy i czesto jedyny raz
stykajgce sie z problematyka telewizji przemystowej (no
bo ile razy np. dyrektor szkoty bedzie budowat monitoring
w swojej placéwce) na okreslanie parametréw urzadzenh
czesto daje efekt komiczny. O wiele korzystniejsze bytoby
okreslenie w prostych i niewyszukanych stowach oczeki-
wan uzytkowych wobec systemu. O parametry urzadzenh
niech martwig sie wykonawca i projektant. Majg by¢ ta-
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kie, zeby spetni¢ funkcje w systemie. Jest to sytuacja
przejrzysta i jasna dla wszystkich. Jezeli kamera o pa-
rametrach zdefiniowanych przez inwestora i zamontowa-
na zgodnie ze wskazaniem inwestora nie spetnia jego
oczekiwan przy odbiorze, sytuacja staje sie co najmniej
niezreczna.

Problem

Zajmiemy sie analiza zewngtrznej ochrony peryferyjnej
fikcyjnego obiektu specjalnego. Bedzie to fragment placu
parkingowego dla czotgéw. Plac otacza podwojne ogrodze-
nie panelowe zwienczone koncerting. W pasie pomiedzy
ogrodzeniami i na parkingu zainstalowano lampy o$wietle-
niowe. Inwestor precyzuje swoje oczekiwania nastepujaco:
+ system ma zapewni¢ detekcje ruchu w pasie pomiedzy

ogrodzeniami
+ system ma umozliwi¢ ocene sytuacji i weryfikacje alar-

moéw pochodzacych od innych systeméw ochrony obwo-
dowej
+ system ma umozliwi¢ identyfikacie oséb wykrytych

w pasie pomiedzy ogrodzeniami
+ system ma umozliwi¢ obserwacije terenu parkingu oraz

detekcje ruchu w obszarze dojscia do pojazdow
+ system ma umozliwi¢ rozpoznanie os6b poruszajacych

sie przy pojazdach.

Biorac pod uwage rodzaj obiektu, wszystkie wymagania
nalezy uzna¢ za racjonalne. Nalezy jednak zwrdcié uwage,
ze dla obszaru pasa pomiedzy ogrodzeniami inwestor za-
tozyt jednoczesne monitorowanie i detekcje ruchu — czyli
kryteria o najnizszych wymaganiach — oraz identyfikacje
— czyli kryterium o najwyzszych wymaganiach. Podobnie
dla obszaru parkingu.

Doswiadczenie podpowiada, ze prosta realizacja tak
krancowych kryteriéw jest niemozliwa. Jeden z popular-
nych wojskowych przyktadéw czynnos$ci niemozliwych
to wywrécenie hetmu na lewa strone. Kiedys$ ustysza-
tem nastepujaca odpowiedz na takie stwierdzenie: ,To
Wy jeszcze nie wiecie, co zotnierz w panice moze zrobic”.
Czyli — nie ma rzeczy niemozliwych. Sprawdzmy, czy sy-



stem spetniajgcy takie oczekiwania jest do zrealizowania.
Zbudujemy model naszego terenu obserwacji. Za pomoca
metod opisanych w poprzednich artykutach zdefiniujemy
linie stuzace do rysowania obszar6éw nawierzchni: trawni-
ka, piasku, asfaltu itp. Nastepnie rozmieszczamy modele
pojazddw, ogrodzenia i oswietlenia. Nasz obszar w postaci
planu 2D i widoku 3D przedstawiajg kolejno rysunki 1i 2.
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Rys. 1. Plan 2D obszaru objetego nadzorem CCTV

Rys. 2. Widok 3D obszaru objetego nadzorem CCTV

Rozmieszczamy kamery do ochrony obwodowej przy
wewnetrznym ptocie, na stupkach o wysokosci 3 m, w odle-
gtosci zaledwie 50 m jedna od drugiej (mniej niz wymagane
wytycznymi SG 60 m). Ponadto obszar parkingu wyposa-
zamy w cztery kamery stacjonarne W1 do W4 na masztach
0 wysokosci 6 m. Rozmieszczenie kamer przedstawiono
na rys. 3. Widok z kamer O1 do O9 jest przedstawiony
na ekranie z podziatem 3 x 3 na rys. 4.
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Rys. 3. Plan 2D obszaru objetego nadzorem CCTV z rozmieszcze-
niem kamer i obszarami detekc;ji ruchu
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Rys. 4. Widok z kamer ochrony obwodowej peryferyjnej

Na ekranie widzimy fragment pfotu oraz strefe pomie-
dzy ogrodzeniami z wydeptang $ciezkg patroli. Jak wida¢
na planie 2D, pola detekcji — i tylko detekcji — pokrywaja ok.
80% pasa pomiedzy ogrodzeniami. Co prawda pola detek-



cji zachodzg na siebie i zapewniajg szczelng ochrone podejscia, jednak wymag
detekcji na catej powierzchni nie jest spetniony.

W kamerach o przetworniku 1/3” zastosowano obiektywy o ogniskowej 6 mm.
Kryterium identyfikacji os6b zgodnie z PN-EN 50132-7 dla tak przyjetego uktadu
obiektyw-przetwornik nie wystepuje. Mamy jedynie symboliczny obszar rozpo-
znania w poblizu kamery. Aby zrealizowaé spetnienie tego warunku dla catego
pasa pomiedzy ogrodzeniami, musielibySmy zastosowaé co najmniej 4-krotnie
wiecej kamer stacjonarnych lub wspoméc je w proporcji 1:4 kamerami obroto-
wymi 0 ogniskowych co najmniej 100 mm. Operacje takg zastosowano dla par-
kingu. Poniewaz dla kamer W1 do W4 réwniez wystepuje jedynie strefa detekc;ji
i monitorowania, wsparto je kamerami obrotowymi Obr1 i Obr2.

Rys. 5. Widok z kamer ochrony parkingu

Na widokach z kamer W1 do W4 widzimy co prawda parking i pojazdy,
a wprawne oko rozpozna nawet czotgi T-80 i Leopard, jednak o identyfikacji
czy rozpoznaniu 0s6éb nie moze by¢ mowy. Inaczej wyglada sytuacja dla widoku
z kamer Obr1 i Obr2. Dla kamer tych wystepuje co prawda jedynie strefa roz-
poznania wg PN-EN 50132-7, czyli kryterium stabsze od zalozonego, jednak
znaczaco poprawia to funkcjonalnosé systemu. Widok z kamer W1 do W4 oraz
Obr1 i Obr2 przedstawia rys. 5.

Gozdzikowa w odstawke

Jak wida¢ z przytoczonego przyktadu, okreslenie przez uzytkownika (czy inwesto-
ra) precyzyjnych oczekiwan moze czesto okaza¢ sie nie do zrealizowania za pomoca
prostych rozwigzan. Wazne jednak, aby zaréwno brak mozliwosci realizacji sprzecz-
nych i wzajemnie wykluczajacych sie wymagan, jak i mozliwos¢ ich realizacji za pomoca

rozwigzan alternatywnych mozna byto uzasadni¢ w profesjonalny sposoéb. Najprostszg

metoda jest wizualizacja wykonana za pomocg programu VideoCAD. Pomimo pewnych
uproszczen i braku odwzorowania wszystkich szczeg6téw, jest to obecnie metoda naj-
lepsza (czytaj: najtansza). Na etapie koncepcji czy projektu angazuije jedynie czas jednej
osoby — projektanta. Na etapie realizacji zaoszczedza czas wielu monteréw i pienigdze
wykonawcy. Na etapie odbioru i przekazania do eksploatacji pozwala uniknaé zbednych
dyskusii i probleméw ze sprzedaza produktu.

Oprdécz ewidentnego faktu przynoszenia uzytkownikowi wymiernych oszczedno-
ci, program VideoCAD ma atuty programu dydaktycznego. W miare jego uzywania
nabywa sie praktyki i doswiadczenia niemozliwego do uzyskania inng droga. Uzy-
skujemy informacje o zjawiskach, ktore czesto umykajg naszej uwadze.

Reasumujac, program VideoCAD jest narzedziem dla prawdziwych profesjo-
nalistow. Co prawda kazdg czynno$¢ mozna wykona¢ metodami zastepczymi,
przy uzyciu zastepczych materiatow i Srodkéw, ale to juz nie jest profesjonalizm.
Sa lekarze i jest pani Gozdzikowa. Ale honorowy tytut ,GoZdzikowa systemow
CCTV” nie jest raczej powodem do dumy. o

Bezposredni kontakt do autora: wfialka@hot.pl
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Zapraszamy
do naszych

salonéw
sprzedazy,
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w ktorych znajdziecie Panstwo
pelng oferte produktow telewizji
dozorowej firmy S.P.S. Trading oraz

- urzadzenia systemow alarmowych SATEL
- obudowy, zasilacze, moduty zasilajace PULSAR
- kable i przewody BITNER
- systemy alarmowe VISONIC
« bezobstugowe akumulatory EUROPOWER,
KOBE, ALARMTEC
- kontrole dostepu, elementy SSWN, transportery
zblizeniowe, rejestratory pracy wartownikéw ROGER
- radiopowiadamianie i bezprzewodowe
czujki ruchu GORKE ELEKTRONIC
- detektory bezprzewodowe, radiopowiadomnienia,
odbiorniki ELMES ELECTRONIC
- moduty powiadomier i sterowania GSM ROPAM
- bariery podczerwieni APER
- przyciski napadowe KABE
- cyfrowe systemy domofonowe
i wideodomofonowe AUTA
« systemy domofonowe i wideodomofonowe COMMAX
- detektory i systemy wykrywania gazéw toksycznych,
wybuchowych i tlenu GAZEX
« czujki dymu LEP
« nadajniki GSM PRONAL
- listwy, rury oraz osprzet
- wtyki, redukgcje, rozgatezniki, tréjniki, zaciskacze BNC
- drukarki termiczne dla detalicznych
punktéw sprzedazy

Nowe biuro handlowe w Olsztynie!
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Centrala - ul. Wat Miedzeszynski 630, 03-994 Warszawa
tel. 022 518 31 50, fax 022 518 31 70,
e-mail: warszawa@spstrading.pl

Biura Handlowe:
Poznan - ul. Polska 60, 60-595 Poznan, tel. 061 852 19 02
fax 061 825 09 03, e-mail: poznan@spstrading.pl
Wroctaw - ul. Inowroctawska 39 C, 53-649 Wroctaw, tel. 071 348 44 64
fax 071 348 36 35, e-mail: wroclaw@spstrading.pl
£6dz - ul. Inflancka 6, 91-857 Lédz, tel. 042 617 00 32
fax 042 659 85 23, e-mail: lodz@spstrading.pl
Olsztyn - ul. 1 Maja 11/2, 10-117 Olsztyn, tel. 089 527 9272
fax 089 527 92 30, e-mail: olsztyn@spstrading.pl

www.spstrading.pl




