VideoCAD wersja 5.0 (cz. 3)

Specyfikacje materialowo-techniczne
generowane automatycznie

w programie VideoCad

Monitoring szkoly

oprzednim artykule ,,Jakie problemy szkolD

chca Panstwo rozwigzaé za pomoca mini-

toringu wizyjnego?” przedstawitem ana-

lize przestrzenng rozmieszczenia kamer
w szkole. Analiza podporzgdkowana byta programowi
uzytkowemu, okreslonemu przez uzytkownika monito-
ringu. Program VideoCad umozliwit nam szybka analize
skutecznosci pracy kamer pod katem oczekiwan klien-
ta. Dla kazdej kamery uzyskaliSmy dane dotyczace lo-
kalizacji w przestrzeni oraz parametréw uktadu optycz-
nego. O ile dla inwestora sa to wszystkie istotne dane
dotyczace kamer, o tyle dla wykonawcy jest to zaledwie
czes¢ danych potrzebna dla sprecyzowania kosztow
wykonania systemu. Pozostate informacje uzyskamy

po wprowadzeniu tras okablowania. )

Analize przeprowadzimy dla czterech kamer znajduja-
cych sie najblizej centrum monitorowania CM, przewidzia-
nego do zainstalowania w gabinecie dyrektora. Fragment
przewidziany do analizy przedstawiono na zrzucie:
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W celu zwiekszenia przejrzystosci rysunku po-
wytgczano wszystkie dodatkowe opcje — widoki stref
obserwacji, widoki stref detekcji i rozpoznawania itp.
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Waldemar Fiatka

Ponadto dla zwiekszenia precyzji zmniejszyliSmy roz-
miar siatki (grid) do 10 cm. Rozpoczniemy od wyboru
kamery do analizy. Jako pierwszg wybieramy kamere
,Pokéj naucz”. Dokonujemy tego na zaktadce ,Came-
ra” w sposéb przedstawiony na rysunkach:
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Po wykonaniu tych operacji nazwa wybranej kame-
ry zostanie pod$wietlona czerwono. Dla wybranej ka-
mery wrysowujemy przewody sygnatowe i zasilajgce:
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Po wybraniu opcji ,Caxial cable” w zaktadce ,Cables”
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— Po%r cable

}C: Cahble laying

i dwukrotnym kliknigeciu przewodu koncentrycznego
wrysowanego dla wybranej kamery ,Pokdj naucz” ot-
worzy sie nam nastepujace okno dialogowe:
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Kolejne dane w oknie oznaczaja:

» catkowita dtugos¢ kabla w warstwie — dtugo$¢ kabla
W rzucie poziomym

* rezerwa kabla w warstwie — rezerwa w % na nie-
réwnosci i zatamania trasy kabla

* rezerwa na podtaczenie kamery

* rezerwa na podtgczenie odbiornika w centrum mo-
nitorowania CM

» dtugos$¢ kabla zawierajgca rezerwy

+ ilos¢ kabla w bebnie (krgzku)

* numer bebna (krgzka)

* pozostata ilo$¢ kabla w bebnie (krazku).

Podobnie dla przewodu zasilajgcego po wybraniu
opcji ,Power cable” i dwukrotnym kliknieciu przewodu
zasilajacego okno dialogowe wygladac¢ bedzie naste-
pujgaco:
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Lewa strona okna zawiera identyczne dane jak dla
kabla koncentrycznego. Prawa strona zawiera dane
elektryczne potrzebne do okre$lenia warunkéw po-
prawnego zasilania kamery. Pierwsze trzy okienka da-

nych dotyczg przekroju zastosowanego kabla zasilaja-
cego. Mozemy je wprowadzi¢, postugujac sie przekro-
jem w mm?2, érednicg w mm lub za pomocg jednostek
AWG. Program automatycznie oblicza rezystancje petli
zasilania. Wprowadzajgc napiecie znamionowe zasila-
cza (12 V), prad pobierany przez jedng kamere (0,4 A)
oraz liczbe kamer zasilanych (1 szt.) za pomocg ana-
lizowanego przewodu otrzymujemy jako wynik analizy
napiecie zasilajgce kamere. Dla naszego przypadku
wyniesie ono 11,5 V przy zasilaniu kamery przewodem
o $rednicy 0,5 mm (np. YTKSY 2 x 0,5). Jezeli przy
kamerze zastosujemy reflektor podczerwieni pobiera-
jacy np. 1,0 A, w efekcie uzyskamy obnizenie napiecia
zasilania kamery do 10,2 V.
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Poniewaz jest to sytuacja zagrazajgca poprawne;j
pracy kamery, wynik jest podSwietlony na czerwono.
Mozemy problem ten rozwigzaé przez podniesienia
warto$ci napiecia zasilania lub przez zwiekszenie
przekroju przewodu zasilajgcego.

Jezeli nasz projekt wyeksportujemy do postaci ra-
portu tekstowego za pomocg nastepujgcej zaktadki:
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uzyskamy plik o nazwie ,szkota.txt” zawierajgcy
m.in. dla kamery ,,Pokoj naucz” nastepujace dane:
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11,
11
11
11
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1 Camera #11
1

1

1

1

1
1.11.
1

1

1

1

1

Pokdéj naucz.

Image sensor format=1/3".
Quality level: Quality 1.

Lens focal length=8mm.

.1 horizontal view angle=33,1°.
.2 vertical view angle=25,1°.
11, Camera angle=15,4°.

.11.6 Installation height=2 m.
.11.19 Coaxial cable length - 6,6 m.
.11.20 Power cable length - 6,6 m.
.11.21 Power cable cross-section area
, 196 mm2.
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W tresci raportu dotyczacej kamery ,Pokdj naucz
podswietlono na niebiesko dane istotne dla np. logi-
styka firmy wykonawczej. Zamowié¢ powinien kame-
re o przetworniku 1/3”, zapewniajgcej rozdzielczo$é
zdefiniowana dla jakosci ,1” (Quality 1 — aspektem
tym zajmiemy sie w nastepnych artykutach) z obiek-
tywem o ogniskowej 8 mm. Do jej podtgczenia be-
dziemy potrzebowa¢ 6,6 m przewodu koncentrycz-
nego oraz 6,6 m przewodu zasilajgcego o przekroju
min. 0,196 mm?2.

Powtérzymy teraz procedury wrysowania kabli
dla kamery ,Korytarz 4”, ,Korytarz 5” i ,Korytarz 6”.
Uzyskamy nastepujacy obraz na analizowanym frag-
mencie budynku:
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Ponowny eksport projektu wygeneruje plik tekstowy
.Szkota.txt” zawierajgcy oprocz szczegdtowych danych
dla kazdej z czterech analizowanych kamer w korico-
wej czesci 14-stronicowego raportu nastepujace ze-
stawienie:

2 Cable

2.1
68,5 m.

2.2 Total power cable length with cross-
section area 0,196 mm2 22,7 m.

2.3 Total power cable length with cross-
section area 0,5 mm2 43,8 m.

Total length of coaxial cables -

Jest to zbiorcze zestawienie kabli niezbednych
do podtaczenia kamer ,Pokoj naucz”, ,Korytarz 47,
.Korytarz 5” i ,Korytarz 6”. Jezeli powtérzymy opera-
cje wkreé$lania kabli dla pozostatych kamer, wygene-
rowany raport zawierat bedzie zestawienie zbiorcze
kabli dla catego systemu monitoringu. Nalezy zwr6-
ci¢ uwage, ze zestawienie kabli zasilajacych zawiera
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dwa rodzaje przekrojéow. Wynika to z faktu stwier-
dzenia przez program zbyt duzego spadku napiecia
dla kilku z analizowanych kamer i korekty przekroju
kabla zasilajgcego.

Mozemy dokonaé unifikacji, stosujac jeden typ
kabla o najwiekszym zaleconym przez zestawienie
przekroju (w naszym przypadku 0,5 mm?2), spowodu-
je to jednak zastosowanie drozszego kabla w miej-
scach, gdzie nie jest to konieczne. Nie uzyskamy
zatem optymalnego kosztu instalacji. Dla systeméw
skupionych na matym obszarze z kilkoma kamerami
jest to kwestia marginalna, jednak dla wielkoobsza-
rowych systeméw, zawierajacych kilkadziesigt ka-
mer, moze stanowi¢ kwote mogacg wazy¢ o losach
przetargu.

Projektuj z VideoCAD-em

Przedstawiona powyzej procedura przedsta-
wia dodatkowe korzysci wynikajgce z wykonywania
projektow z zastosowaniem programu VideoCAD.
Oproécz przedstawionej w poprzednim artykule wi-
zualizacji pracy kamer systemu oraz analizy obsza-
réw detekcji ruchu i rozpoznania oséb, uzyskalismy
mozliwo$¢ szybkiego i doktadnego generowania da-
nych logistycznych. Ponadto uzyskali§my mozliwos$¢
analizy poprawno$ci funkcjonowania kazdej kamery
w zaleznosci od zmieniajagcych sie parametréw za-
silania, przy czym analiza moze dotyczy¢ zaréwno
zmieniajacych sie parametréw zrodta, jak i linii za-
silajacej.

Podobnie jak w przypadku wizualizacji pracy ka-
mer, analizy warunkéw zasilania kamery dokonuje-
my wirtualnie, przez prostg zmiane kilku parame-
trow, bez konieczno$ci budowy kosztownego mode-
lu fizycznego lub dokonywania zmudnych obliczen
w oparciu o ogolne prawa elektrotechniki, nie wspo-
minajac o przypadku najdotkliwiej doswiadczajgcym
wykonawce — wymianie zbyt cienkiego kabla zasila-
jacego.

Warto zauwazyé, ze do analizy poprawno$ci pracy
systemu zasilania nie jest potrzebna specjalistyczna
wiedza z zakresu elektrotechniki — wystarczg ogdine
wiadomosci o typach przewodoéw i kabli stosowanych
do budowy systemow telewizji przemystowej. Zale-
ty programu VideoCAD w tym obszarze zastosowan
sg bezsporne i bezkonkurencyjne.

W nastepnych artykutach zajmiemy sie projektem
i analizg skuteczno$ci monitoringu wizyjnego domu
jednorodzinnego, stadionu sportowego, rozlegtego
obiektu specjalnego znaczenia — w kazdym z nich po-

znamy dodatkowe funkcje programu.

Bezposredni kontakt do autora: wfialka@hot.pl



